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Compass saw has housing next to plate, blade contained in motor driven 
holder, oscillating attachment, pressure roller, and guide plates 
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Abstract Of DEI 011 9561 

A contact plate (2) is attached to a housing (1). 
The saw-blade (4) is contained in a motor-driven 
holder (3) and has an oscillating attachment (6) 
for holding a pressure roller (5) on the side of the 
saw-blade facing away from the direction of 
sawing, A guide (8) with guide-plates (9) fixed to 
the housing guides the oscillating appliance (7) 
crosswise to the sawing direction. 
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Die Erfindtmg bezieht sich aaf Schiebearsteaerungeii 
fur hydraoUsdie Pressen, besonders solche fur 
SchweLBzwecke oder das Verarbeiteti von plastisdien 
KunstsfoffeHi bei welchea zum Umsteilea des 
Schdebers in verscbiedene Arbeitslagen zwd Elektro- 5 
magnete und zwd deren Anzogsrichtung ^ntgegen- 
wirkeude Fedem vorgesdien sind. * 

Bei einer bdcaxmten Ausfuhrungsfonn wirkea die 
beidra Klektromagtiete en^^engesetzt direkt auf die 
Schieberstange ein, die durch Fedom in der Mittel- lo 
steilung gdialten ond durdi Err^en des einen oder 
des anderen Magnets nach rechts oder links ver- 
sch 



Sdiiebersteuenmg 
fur hydraulisdie Pressen 



Aninelder: 
CKD Cesk& Lipa, Narodni Podnik, 
Ceskd Lipa iind Milan Vltavsk^i 
Prefiburg (Tscheclioslowakei) 

Veitieter: Dipl.*Ing. A Spreert Patentanwalt* 
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wird. Daxnit lassen sich nur drei verschiedene 
Schieberstellungen erretchen, namlich die Rabe- 

stellung, die Stellttag fftr die Bewegtmg des PreB- 15 

kolbens gegen dajg Werkstuck und die Stdlung fur den Milan VltevsfcJ", Piefibuxg (TsdieGboslowakei), 

Rudcgajig des Preflkolben^^^^ Zwedce ist es ist als Erfinder genannt wotden 

aber erforderhch, den Schidber m Zwisdienstellnngen ^ 

zu bringen, z. B. in deni Falle, daB das Werkzeug zn- 

nadist mit groBer Geschwindigkeit dem Werkstuck ao 2 
^enahert werden, vor dem Ansetzen an das Werkstuck 

seine Geschwindigkeit verringeom und schliefllich mit Hebdsystem ^orderlidi sind. In dem Hebdsystem 
vollem Dmck zum Aufsetzen auf das Werkstuck tritt auBordem wegen der viden Gelenkpunkte eine 
kommen scdL ziemlxdx grofie, die Wixkung beeintrachtigende Rd- 

Um verschiedene Schieberstdlungen zu errdchen, 45 bung aaaf ♦ 
wurde vorgeschlagen, an dem einen Ende der GemaB der Erfindung wird bd dner Schieber- 
Schieberstange gdenkig dnen zwdarmigea Hd>d mit steuerung mit zwd dnfachen Eldrtromagneteci und 
dem Mittdgdenk aazubringen, aa dessea dncan Ende mit deren Anzugsriditung entgegenwtrkenden Fedem 
dn Kurbdarm angrdft, TOhrend das andere Ende mit unter BeschrSiiuttg mechtoischer Mittd anf ein 
dem verschiebbaren Kern dnes Elektromagnets ge- 30 MindestmaB die Einstdlung von Zwischenhgai des 
lenkig verbunden ist, wobd der Kurbeltrieb and der Schiebers nd>en den Endlagen dadurch erreicht, daB 
Eldctromagnet auf v^chiedenen Sdten des Hd)d- die Eldctromagnete je auf das dne Ende eines mit 
armes angeordnet sini Der Kurbdtriri) lauft dauemd seinem Mittdgdenk aa der Zugstange des Schiebers 
um und verstellt damdt den Sdiidjer periodisdi. Je ai^reifenden, zwdaxmigen Hd)els einwirkea, die 
nachdem, ob der Elektromagnet erregt oder nicht er- 33 Eldctromagnete entweder dnzdn oder gldchzdt^ er- 
regt ist, ist die Grundstdlung des Schiebers, aus r^bax und die Htibe der Eldctromagnete oder die 
wddier er durdi den Kurbdtrieb herausbew^t wird, Arme des Hebds unglddi lang sind 
verschieden. Der Kurbdtrid> benotigt wegen sdncr In der Zdchnung ist die Steuerung gemaB der Er- 
Massen, wdche beschleonigt und veriangsamt werden findung in dner bdspidswdsen Ausfiihrungaform 
mussen, tmd w^en der Passivwiderstande in den Ge- 40 dargestdlt Es zejgt 

lenken dne relativ lange Umstdlungszdt Aus diesem Fig. 1 eine schonatische Ansicht der gesamten An- 
Gnmde ist diese beksmnte Einxichtung nur bescbrankt lage, 

verwendungsfahig. Bd hydraulischen Pressen fiir Fig. 2 bis 5 die versduedenen moglichen Stdlungen 
SdiweiBzwecke c^er die Verarbertmig von plastischen des Schid}ers. 

KunststoflFen ist 2. B. die bd dieser bekannten Ein- 45 Erfindungsgemafi wird die Steuerung durdi zwd 
ricbtung auftretende Veriangsamung der PreB- 
funktion naditdlig. 

SchlieSlich ist ein magnetelektrischer Antrid) dner 
hydraulisdien Steuerung yon hydraulischen Pressen 



Elektromaffoete 1 und 2 bcwirkt. Von diesen grdft je 
dner an den Endien eines zwdarmigi^ Hebds 3 an, 
wdcher drehbar an der Stange des Schiebers 4 aufge- 
hangt ist und quer zu dieser verlauf t Bd der daj^e- 
bekannt, bd wdchen "dn Stufenmagnet verwendet 30 stdlten Ausffihrungsform werden Magnete verwendet. 

wird, um den Schieber auBer in die bdden Endlagen ^ ^^^a^v^u^ tj«k 1^^*^^ na- 

auch in Zwischenlagen zu bringm. Diese Einrichtung 
ist unvortdihaft und verhaltnismaBig teuer, wdl eine 



die gieichen und unveranderlichen Hub besitzetL Da- 
bd ist die Lange der Arme a und 6 des Hebds ver- 



schieden, um den Schid>er gemafi den nachstehenden 
grofie Zahl ytm Ldtimgen ttnd dn umstandlidies Darstdlungen in die jewdls erforderlichen Arbdts- 



lagen bringen zu k&men. In die tmtere Lage wird der 
Sdud^er dorch Fedem 5^ 6 bzw. erne gemdnsame 
Feder oder aaf aAd»& meclianisdie Wdse gedrQckt. 
Im Schieber 4 ist em quer yerlatif ender Umflofil^nal 7 
TOigeseiien, dessen Qtterschnitt derart dimensioniert 5 
ist, dafi bd der dtirch die Ptimpaileistiuig g^ebenen 
Diarckfloflmeoge in der S€lud>erlage pvensogerter 
GaQg« dne Dradcvennindening aul den gewunschtefi 
Wert eintritL 

Je najchdemi wie die Eldrtromagn^e erregt werden, lo 
ergdien sicfa im ganzen vier Arboitslageai des 
Sdiiebm, wddze in Fig. 2 bis 5 daigestdlt sind. 

In der Lage I (Pig. 2) ist der Elektromagnet 1 
stromdtirchflossexi. der Elektromagnet 2 stromlos, Der 
Schieber 4 befindet sich in der Lage sHalta, d« h. der 15 
Raum9 tinter dem PreSkolben 10 ist abgeschlossen, 
der Raom 8 ober dem Kolben ist mit don AbfluS 13 
yetbonden. Die Pnmpe II axbettet im entlasteten Zu- 
stand uber die Schi^rsteaermig in den AbRtEfi. 

In der Lage II (Fig. 3) sind bdde Eldctromagnete 1 90 
nnd 2 stromdnrchflossm, und der Schieber 4 b^ndet 
sich in der hochsten Lage; der Raom 8 fiber don 
Kolben 10 ist mit der Pnmpe yeri>anden, der Ranm 9 
nnter dem Kolben mit dem Abflufl, Der PreBkolben 
bewegt sich mit voUer Geschwindigkedt. In dieser as 
Lage des Schieb^ $ erfolgt ancfa der eigentliche Prefi- 
voxgang, wdcher anf die Lage III fdgt 

In der Lage III (Fig. 4) ist der Elektromagnet 2 
stromdurchflossen und der EldctrcHnagnet 1 stromlos. 
Der Schieber 4 befindet sich in dner solchoi Lage, dafi 30 
der Ranm 8 fiber don Kolben 10 zwar mit der Pnmpe 
11 in Verhsodung steh^ jedocfa arbdtet die Pnmpe in 
diesem Fall mit yermindertem Dmck« da der K^^ 7 
die Pompe anch mit dem AbflnB yerbindet Der Durch- 
finfi durch den Kanal 7 ist derart bemessen^ dafi der 35 
Pumpendruck auf den gewunschten Wert sinkt Der 
Raum 9 nnter dem Kolben ist mit dem AbflnB dorch 
dne im nnteren Teil des Scfaidiers ycMgesdiene Rille 
14 yerbundeo, deren Dtirchflafi n^nHerbar und der- 
art gewafalt ist, dafi bei yermindertem Fumpendmck 40 
die gewunschte VerzQgerung der PreSgeschwindig' 
keit eirsidt wird. 



Die Lage IV ist mit der Lage II identiscfa. Nach 
dem Ende der Verzogerung des (ranges erhalt der 
Electromagnet 1 wieder Strom, der Sdhieber wird in 
die Lage II gdioben* und es erfolgt das Pressen nnter 
toIIct Druck, 

In der Lage V sind beide Eldctromagnete stromlos^ 
imd der Schid>er 4 befindet sidi in der niedrigsten 
Lage. Der Ranm 8 fiber dem Kolben 10 ist mit dem 
AbBufi yerbnnden und der Raum 9 unter dem Kolben 
mit der Pnmpe. Der Pr^kolben wird mit voIIct Ge- 
schwindigkeit gdioben. Nach Errddiung aner be* 
stimmten PreSoffiiung erfaalt der Eldctnmiagnet 1 
wieder Strom^ und der Schidxsr wird in die Lage I 
verstdltj bd wdcher der Prcfikolben zum Stillstand 
kommt. 

Die Einrichtung lafit sicfa auch so gestalten, dafi der 
Hebd 3 glddiarmig ansgebi Idet wird. In diesem Fall 
miissen aber Elektromagnete mit versdiiedener Hub- 
grofie yerwendet werden» um die Etnstdlung des 
Scfaiebers in die in Bettacht kommenden Arbeitslagen 
zu ermogUchen. 

PAXfilfTAHSPanCBs 

Schid)ersteuerung fur hydraulisdie Pressen, be- 
sonders solche ffir Schweifizwecke oder das Ver- 
arbeiten yon plastischen Kunst5t(^en» mit zwd 
Eldctromagneten nnd mit deren Anzngsriditung 
entgegenwirkendu Fedem tarn Umstdlen des 
Schiebers in \'^sdiiedenfi Arbdtslagen, dadurch 
gdcennzdchnet, dafi die Eldctromagnete (1, 2) je 
auf das edne Ende eines mit sdnem Mittelgelenk 
an der Zngstange des Schid)ers (4) angreifenden 
zwdarmigen Hdxis (3) dnwirfcen, die Eldctro- 
magnete (Ij 2) entweder einzdn oder bdde gleich- 
zdtig erregbar und die Huhe der Eldctromagnete 
(1, 2) oder die Anne (a, b) des Hebds (3) ungldch 
laqg sind* 

In Betradit gezogene Druckscfarif ten : 
Deutsdie Patentscfarift Nn 913 849; 
USA.-Patent5chriften Nr. 2 499 639, 2473676, 
2 437 077. 
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^ Die Erfindung- bezieht sidi auf Schiebersteuerungen 
fur hydraulische Pressen, besonders . solche fur 
SchwdBzwedce oder das Veraxbeiteh von plastiscfaen 
Kunststoffen^ bed welchen zum Umstellen des 
Schiebers in verschicdene Arbeitslagen zwei Eldctro- 
magnetc imd zwei deren Anzugsrichtting cntgegen- 
wirkende Fed^-n vorgesrfien sind. 

einer bekannten Ausfuhrungsform wirken die 
beiden Elektromagnete entgegengesetzt direkt auf die 
Schieberstange ein, die dutch Federn in der Mittel- 
stdlung gdiaJten und durch Erregen des einen oder 
des anderen Magnets nach rechts oder Hnks ver- 
schoben wirxL Daniit lassen sich nur drei Verschiedene 
Schieberstdlungen erreichen, namlidi die Ruhe- 
stellung, die Sttdlung fur die Bewegxing des PrcB- 
kolbens gcgen das AYerkstuck tmd die SteJIang fiir den 
Rodcgang des PreBkolbens. Fiir manche Zwecke ist es 
aber erforderlich, den Schieber in Zwisdienstellungen 
zu bringen, z. B. in detu Falie, daB das Werkzeug ru- 
nachst mit grofier Gesdbiwindigkeit desn Wexkstuck 
genahert werden, vor dem Ansetzen an das Weikstuck 
seine Geschwindigkeit verringern nnd sdiiieSlicb mit 
Tollem Drucic zum • Auf setzen auf das Wcrkstuck 
kommen soU. 

Um verschiedene Schiebersteliungen zu erreichen, 
wurde vorgeschlagen, an dem dnen Ende der 
Scbieberstange gelenklg einen zweiarmigea Hebel mit 
item Mittdgelenk anzubringen, an dessen einem Ende 
ein Kurbdarm angrdft, wahrend das andere Ende mit 
dem versdiiebbaren Kern dnes Elektromagnets ge- 
ienkig verbunden ist, wobd dor Kurbeltrieb und der 
£ldctr<Mnagnet auf verschiedwen Sdten des Hebel- 
armes angeordnet sind. Der Kurbdtrieb lauft dauemd 
um und verstellt damdjt den Sdiieber periodisdi. Je 
nadidem, ob der Elektromagnet erregt oder nidit er- 
r^ ist, ist die Grtindstellung des Sdiiebers, aus 
wddier er durch den Kurbdtrieb hefausbewegt wird, 
versdiieden. Der Kurbdtrid) benotigt wegen sdner 
Massen, wddie beschleunigt und veriangsamt werden 
mussen, und wegen der Passivwiderstande in den Ge-" 
lenkea eine rdativ laage Umstdlungszdt, Aus diesem 
Grunde ist diese bekannte Einriditung nur besdxrankt 
verwendungsfahig, Bd hydraulisdien . Pressen fur 
SdiweiBzwedce oder die Ver&rbdtung von plastischen 
Kunst&to£Fen ist z^ B« die bd dieser bek^nnten Etin- 
riqhtung auftretende Verlangsamung der Pre£- 
funktiob. nachtdlig. 

Schliefilich ist dn magnetddctrisdier Antrieb dner 
hydraulischen Steuerung von hydraulisdien Pressen 
bekannt, bd' wddien dn Stufenmagnet verwendet 
wird, um den Sdiieber aufler in die bdden Endlagen 
audi in Zwisdienlagen zu bringeo. Diese Einriditung 
ist unvortdlhaft und verhaltnismaBig teuer, wdl dne 
grofie Zahl von Ldttit^en und dn umstandliches 
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Milan Vltavskt. Prefibmg (Tscheclioslowaket), 
ist als Eifinder 'gen.aont worden 
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"Hebelsystem erforderlich sind. In dem Hd>dsystem 
tritt .aoflerdem w^en der viden Gelenkpunkte eine 
ziemlich groBc, die Wirkung bedntrachtigende Rd- 
45 btUTg auf. 

Gemafi der Erfindung wird bei dner Sdiieber- 
steuerung mit zwei dnfachen Elektromagneten und 
mit deren Anzugsrichtung entgegenwirkenderi FedOTi 
unter Beschrankung mechanischer Mittd auf ein 

30 MindestmaB die Einstdlung von Zwisdienlagen des 
Schiebers. nd>en den Endlagen dadurdi errdcht, dafi 
die Elektromagnete je auf das dne Ende eines mit 
sdnem Mittdgdenk an der Zugstange des Schiebers 
angreifenden, zweiarmigen Hebds einwirfcen, die 

35 Elektromagnete entweder einzdn oder gldchzdtig er- 
regbar und die Hube der Elejctromagnete oder die 
Anpe des Hebds ungldch lang sind. 

h} der Zeiduiung ist die Steuerung gemafi der Er- 
findung in einer bdspidswdsen Ausfxihrungsform 

40 dai^estdlt. Es zdgt 

Fig. 1 eine schematische Ansicht der gesamten An- 
lage. 

Fig. 2 bis 5 die verschiedenen mdglichm Stdlungen 
des SdLtd>ers. 

45 Erfindungsgemafl wird die Steuerung durch zwd 
Eldctromagnete 1 und 2 bewirkt. Von diesen greift je 
diier an den Enden eines zwdarmigen Hebds 3 an, 
wdcher drehbar an der Stange des Schiebers 4 ajufge- 
hangt ist und quer zu dieser verlauft. Bd der daxge- 

So stdlten Ausfuhrungsform werden Magnete verwendet, 
die gleichen undifunveranderlichen Hub besitzen, Da- 
bd ist die Lange der Arme-a und b des Hebds ver- 
schieden, nm den Schidier gemafl den nadistehenden 
Darstdlungen in die jewdls erfordeiiichen Arbdts- 
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lagen brijngen 2U kocmeiu In die tintere Lage wird der 
Sdiidm- durch Fedem 5^ 6 bzw. eine gemeinsaxiie 
Feder oder auf andere mechamsche Weise gedruckt. 
Im Schieber 4 ist eiA qucr verlauf ender UmfluBkanal 7 
vorges^en, dessen Quersduiitt' derart dimensiomert 5 
ist, dafi bei d^ dureh die Pumpenleistuxig gegebenm 
Durchflufimeoge in der Schieberlage »vGrzdgerter 
Gang€ dne Dnickvenninderung auf deti gewGnschten 
Wert eintritt 

Je nachdan, wie die Elektromagnete erregt weardeai, lo 
ergeben sich im ganzen vier Arbeitslagen des 
Sduebers, wdche in Fig. 2 tns S dargestellt sind. 

In der Lage I (Fig. 2) ist der Elektromagnet 1 
stromdurchflofisen, der Elelctr<miagnet 2 stnxnlos. Der 
Schieber4 befindet sich in deir Lage »Halt«, d !u der 15 
Ranm 9 unter dem Prefikolben 10 ist abgeschlossen, 
der Raum 8 nber dm tColben ist mit dem AbfluB 13 
verbimden. Die Ptimpe 11 arb€dteit im entiasteten Za- 
stand iiber.die Schicbersteuening in den AbfluB, 

In der Lage II (Fig. 3) sind beide Elektromagnete 1 aa 
und 2 stromdurcl^ossen, und der Schieber 4 befindet 
sicfa in der faSchsten Lage; der Ranm 8 iiber deoi 
Kcdben 10 ist mit der Pttmpe verbunden, der Raum 9 
imter dem Kolben rait dem AbfluB. Djer PreBkolben 
bewegt sich mit voUer Geschwtndigkedt In dieser 
Lage des Schiebers erfolgt aucb der eigentliche Prefix 
vorgang, wdcher anf die Lage III f olgt. 

In der Lage III' (Fig. 4). ist der Elektromagnet 2 . 
stromdttrchflossen and der Elektromagnet 1 stromlos. 
Der Schieber 4 befindet sich in einer salchen Lage, daB 30 
der Rams 8 uber dem Kolben 10 zwar mit der Pumpe 
11 in Verbindung stA% jedoch axbeitet die Ptimpe in 
diesem Fall mit vermindertem Druck, da der Kaiial 7 
die Pnmpe auch mit dem AbfluB verbindet. Der Diirch- 
fluB durch den Kanal 7 ist derart bemessen, daB der 35 
Pumpendruck auf "deft gewunschten Wert sinkt: Der 
Raum 9 unter dem Kolben ist mit dem AbfluB durch 
eine im nnteren Teil des Sdiiebers voig^sehene Rille 
14 verbunden, derea Durchfltifi regufiobar und der- 
art gewahlt ist, daB bd vermindertem Pumpendruck 4a 
die gewunscfate Verzogemng der Preflgesdiwindig- 
keit erzielt wird. 
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Die Lage IV ist mit der Lage II identisdu Nach 
dem Ende der Verzogerung des (janges erhalt der 
Etdctromagnet 1 wieder Strcmi, der Si^ebor wird in 
die Lage 11 gdioben^ and es erfolgt das Pressen unter 
vollem Drudk. 

In der Lage V sind beide Elektromagnete stromlos, 
und der Schieber 4 befindet sich in der niedrigsten 
Lage. Der Raum 8 ^ber dem Kcrfben 10 ist mit, dem 
AbfluB verbunden tmd der Raum 9 unter dem Kcrfben 
mit der Pumpe. Der Prefikolben wird mit yotter Ge- 
schwinddgkeit gehoben. .Najch Erreichung eane*- ber 
stimmten PreBoflFnung erhalt der Elektromagnet 1 
wieder Strom, und der Schieber wird in dne Lage I 
verstellt, bei wUcfaer der PreBkc^ben zum Stillstand 
kommt 

Die Einrichtung laBt Sdch auch so gestalten^ daB der 
Hebel 3 gldcharmig aosgebildet wird. In diesem Fall 
miissen aber Elddnmagnete mit verschiedener Hub^ 
groBe verwendet .werden, um die Einstdlung des 
Sdtiiebers in die in Betracht kommenden Arbeitslagen 
zu enndgldchen. 

* * 

PATBNTAMSPBUCa: 

Sduebersteuerung ftir hydraulische Pressen, be- 
sondes soldie fiir SchweiBzwedce oder das Ver- 
arbeiten von plastischen Kunststoffen, mit zwei 
Elektromagneten und mit derea Anzugstichtung 
entg^eawirkehden Fedem zum' Umstelien des 
Schiebers in versdviedene Arbeitslagen, dadurch 
gekennzeichnet, >daB die Elektromagnete (1, 2) je 
. auf das eine Ende eines mit seinem Mit^gdenk 
an der Zugstange des Schiebers. (4) angreifeaden 
zwc^armigen Hebcds (3) einwirken, die Eiektro- 
magneto (1, 2) entweder einx^n oder beide gleich- 
zeitig erregbax und die Hube der Eldctromagnete 
(1, 2) Oder d» Arme (a, b) des Hcbds (3) ungleich 
lang sind. 

In Betradit gezogene Druckscfariften: 
Deutsche Pateatschrift Nr. 913 a49; 
USA.-Patentschriften Nr. 2 499 639, 2 473 676, 
2 437 077. 
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